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I. AMAC:

80286 Islemci Kartina donanimsal olarak baglanmis bir DC motorun hiz kontrolii
yapilacak ve dnceden gerceklestirilen deneylerdeki bilgilerimiz kullanilarak hizin
durumu ekrana basilacaktir. Deney sirasinda ayni degerleri led ekrana da ¢ikarmamiz
istenmistir.

II. DENEYIN YAPILISI:

DC Motorun hiz kontroliinii yapabildigimiz potansiyometre yardimiyla motorun hizi
degistirilecek, daha sonra da Infra-red LED ve Fototransistorden yararlanarak,
motorun ucundaki delikler yardimiyla saniyedeki tur sayis1 hesaplanacaktir. Yalniz,
motorun ucunda iki delik oldugundan hesaplanan degeri ikiye boliip ekrana
bastiracagiz.

DENEY RAPORUNDA VERILEN GEREKLI TANIMLAMALAR

WRBYTE EQU 13
CLRSCR EQU 18
UCRREG1 EQU 80H

UMODEREG EQU 86H
UPORT1CTL EQU 88H

UIRQEN EQU 8AH
UIRQADR EQU 8CH
UPORT1 EQU 90H
UPORT2 EQU 92H
UTIMER1 EQU 94H
INT25V EQU 0094H
KSA EQU 40H
KESMEKTRL EQU 800H
SAYAC EQU 802H

Bunlar kullanarak ana programi asagidaki gibi olusturduk. Ana program deney
foyiinde verilen akis diyagramina uygun olarak hazirlanmistir.

ANA PROGRAM

ORG 0300H

CLI

MOV DX, DS

MOV AX,0000H

MOV DS, AX

MOV WORD PTR DS:INT25V,0600H
MOV WORD PTR DS:INT25V+2, 0080H
MOV DS, DX

MOV AL, 03H

oUT UCRREG1, AL

MOV AX,1000




OouT UTIMER1, AX

MOV AL,01H
OUT UIRQEN, AL
STI
BASLA: MOV DS : KESMEKTRL, 00H
CALL OKUYAZ
KESMEKON: MOV AL,BYTE PTR DS:KESMEKTRL
CMP AL, 00H
JINE BASLA
IN AL, UPORT1
AND AL, 10H
JE KESMEKON
BEKLE : IN AL, UPORT1
AND AL, 10H
JNE BEKLE
MOV AL,BYTE PTR DS:SAYAC
INC AL
MOV BYTE PTR DS:SAYAC,AL
JMP KESMEKON

Potansiyometredeki degeri okuyup motorun hizini kontrol etmekte kullandigimiz
OKUYAZ alt programi agagida verilmistir.

OKUYAZ

OKUYAZ : MOV AL, 00H
ouUT UMODEREG, AL
MOV AL, OBH
OUT UPORT1CTL, AL
MOV AL, OAH
oUT UPORT1, AL
MOV AL, 08H
oUT UPORT1, AL
MOV AL, 0AH
oUT UPORT1, AL

KONTROLCU: 1IN AL, UPORT1
AND AL, 04H
JE KONTROLCU
MOV AL, 02H
oUT UPORT1, AL
IN AL, UPORT2
MOV BL, AL
MOV AL, 0AH
oUT UPORT1, AL
MOV AL, BL
MOV BL, AL
MOV AL, 03H
OUT UMODEREG, AL
MOV AL,01H
ouUT UPORT1CTL, AL
MOV AL, 00H
ouUT UPORT1, AL

MOV AL, BL




OouT UPORTZ2, AL
RET

Gecen 1 Saniyenin Sonunda Ekrandaki degeri temizleyip yerine son degeri hesaplayip
yazan, saya¢ kesmesiyle ¢alisan kesme hizmet alt programi asagida verilmistir.

KESME HIZMET PROGRAMI

ORG 0600H

PUSHA

IN AL, UIRQADR

MOV AX,1000

OoUT UTIMERL,AX

MOV AL, O01H

ouT UIRQEN, AL

MOV AH, CLRSCR

INT 028H

MOV AL,BYTE PTR DS:SAYAC
SHR AL, 1

MOV AH, WRBYTE

INT 028H

MOV DS : KESMEKTRL, 01H
MOV BYTE PTR DS:SAYAC, 00H
MOV AL, 020H

OoUT KSA, AL

POPA

IRET

Deneyin ilk kismini ¢aligtirdiktan sonra, asistan hocamizin talimatiyla hesaplanan bu
donme sayisint LED-Ekrana da bastirmaya calistik. Ancak, dncelikle ekrana
bastirabildigimiz deger siirekli yan tarafa kaydigindan istenen degerleri ekranda
gozlemleyemedik. Bu kisimda ders sirasinda yazdigimiz komut asagidaki gibidir.

MOV ~ AH,02H

MOV ~ BL,03H

MOV  CX,03H

MOV DI, 4000H

MOV ~ DS:4000H, CLRSCR

DAA AL
MOV  BL, AL
SHR AL, 4

MOV ~ DS:4001H, AL
MOV AL, BL

AND AL, OFH

MOV ~ DS:4002H, AL
INT 28H

ITI. SONUC:

ADC, DAC ve Kesme uygulamalarin1 6grenmek ve pekistirmek i¢in oldukca dgretici
bir deney ge¢irdik. LED ekraninda istedigimiz degerleri tam olarak istendigi gibi
goremesek de asil hedef olan tur sayisin1 hesaplayabildik.




