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Ultrasonik Algilayic1 ve Kesme Uygulamasi

I. AMAC:

Deneyde deney kiti lizerinde bulunan ultrasonik algilayici ve dalga yayiciy1
kullandigimiz programlar geslistirmek, kesme uygulamalarina 6rnekler yapmak..

II. DENEYIN YAPILISI:

Deney 3.a:

Deneyin ilk kisminda raporda verilen asagidaki kod pargasini calistirdik. Programi
calistirdigimizda oncelikle ¢ikista herhangi bir ses isareti fark edemedik. Sonradan ses
¢ikartmamizi saglayan piezodan ses ¢ikartirken 6. biti 1 olarak degistirmemiz
gerektigini 6grendik. Boylece deneyde verilen

MOV AL, OOH ve

MOV AL, 20H
satirlarim

MOV AL, 40H ve

MOV AL, 60H
olarak degistirdik. Bunun sonucunda istenen uyariy1 ¢ikista gézlemledik.

Deneyin bu kisminda baglangigta programin ¢alismamasinin frekansla herhangi bir
ilgisinin olmadigini da gordiik.

UPORT1
UPORT1

UTSON :

TARA:

ALARM:

CIKIS:

GECIK1:

GECIK2:

EQU 90H ; Port 1
CTL EQU 88H ; Port 1 Kontrol Saklayicisi

ORG 0300H ; Program 0080:0300H

; adresinden baslamaktadir.
MOV AL, 60H ; Bu sekilde Portl'in 5 ve 6 bitleri c¢ikis
OUT UPORTI1CTL,AL ; biti,7.biti de giris biti olacak

; sekilde kosullandirilmistir.
MOV AL, 40H ; 6. (UTX) bit 1 yapilarak ultrasonik

; etkin hale gecirilmistir.
OUT UPORT1, AL
IN AL, UPORT1 ; Portl kullanilarak ultrasonikden gelen
TEST AL, 80H ; isaret kontrol edilmistir. 7.bit (URX) biti
JNZ TARA ; l1geridine bakilarak yapilmistir.
MOV BL, 64H ; Alarm olayinin tekrarlanma siiresi BL’ye

; yuklenmistir. 00000000 > 01000000
MOV AL, 40H ; Lojik O degeri Portl iizerinden 5.bit’e (PZO)
OUT UPORT1,AL ; goénderiliyor.
MOV CX, OFAH ; Yaklasik 500us’lik gecikme saglaniyor.
LOOP GECIKI1 ; 00100000 - 01100000
MOV AL, 60H ; Lojik 1 de§eri Portl lUzerinden 5.bit (PZO)
OUT UPORT1,AL ; gobnderiliyor.
MOV CX, OFAH ; Yaklasik 500us’lik gecikme saglaniyor.
LOOP GECIKZ2
DEC BL ; BL nin iceridgi bir azaltiliyor.EJer sifira
JNZ CIKIS ; esit degilse CIKIS'a dallaniliyor.

JMP TARA ; Programin basina kosulsuz olarak dallan.




Deney 3.b:

Deneyin ikinci kisminda ilk kisimda yapilan islemin kesme kullanilaragk yapilmasi
istenmistir. Bunun sonucunda verilenlerin 1s18inda hazirladigimiz asagidaki programi
calistirdigimizda istenen sonuca ulastik.

Asagida kullandigimiz kesme hizmet programinin kodu verilmistir.

ORG 0600H ; KHP baslangic adresi 0080:0600H
PUSH AX
IN AL, UIRQADR ; Kesme bayragi her okunusta temizlenir.

; Timer 1 sliresi ve zamanlayici kesme izninin
; tekrar verilmesi

MOV AL, OAH ;Timer 1 = 10 ms.

OUT UTIMERI1,AL

MOV AL, 01H ; Timer 1 ic¢in silire saya¢ kesmesine izin
OUT UIRQEN, AL ; verildi.

IN AL, UPORT1 ; URX portunu ¢ek ve ona gdre ALARMMEM
TEST AL, 80H ; iceridgini belirle.

JNZ NOALARM
MOV BYTE PR DS:ALARMMEM
JMP ILERI
NOALARM: MOV AH, OCH
MOV AL, 4DH
INT 28H
ILERI: MOV AL, 020H ; 8259"a kesme sonunu bildirme
OUT PICO, AL
POP AX ; AX degerini geri ylkle
IRET ; kesmeden doén

Bununla birlikte yazdigimiz kodun kalan kismi agagida verilmistir.

;Kullanici MUART 'i tanimlamalari

UCRREG1 EQU 80H ; MUART Komut Saklayicisi 1
UMODEREG EQU 86H ; Mode Saklayicisi

UPORTI1CTL EQU 88H ; Port 1 Kontrol Saklayicisi
UIRQEN EQU 8AH ; IRQ enable Saklayicisi
UIRQADR EQU 8CH ; IRQ address Saklayicisi
UPORT1 EQU 90H ; Port 1

UPORT?2 EQU 92H ; Port 2

UTIMER1 EQU 94H ; Timer 1

PICO EQU 40H ; 8259 komut saklayici adresi
ALARMMEM EQU 500H ; ALARM ici bayrak

INT25V EQU 0094H ;Baglanilacak kesme Timerl vektdr adresi

; 0000:0094H olarak belirtiliyor.

ORG 0500H

CLI ;Maskelenebilen kesmenin izni kaldirildi
MOV DX, DS

MOV AX, 0000H

MOV DS, AX

MOV WORD PTR DS:INT25V, 0600H ; Kesme Hizmet Programi Ad.
MOV WORD PTR DS:INT25V+2, 0080H

MOV DS, DX

MOV AL, 03H

OUT UCRREG1,AL

MOV AL, OAH

OUT UTIMERI1,AL




MOV AL, 0lH
OUT UIRQEN, AL
STI ;Maskelenebilen kesmeye izin verildi

MOV DS:ALARMMEM, O0O0H
MOV AL, 60H
OUT UPORT1CTL,AL
UTSON: MOV AL, 40H
OUT UPORT1,AL
TARA: MOV AL,BYTE PTR DS:ALARMMEM
TEST AL, 00FH
JZ TARA
ALARM: MOV BL, 64H
CIKIS: MOV AL, 40H
OUT UPORT1,AL
MOV CX, OFAH
MOV AH, OCH
MOV AL, 4FH
INT 028H
MOV AL, 4BH

INT 028H ; Gerekli bekleme saglaniyor
GECIK1: LOOP GECIK1

MOV AL, 60H

OUT UPORT1, AL

MOV CX, OFAH
GECIK2: LOOP GECIK2

DEC BL

JNZ CIKIS

JMP UTSON

Deney 3.c:

Deneyin son kismini uzun ugraglarimiza ragmen g¢aligtirmay1 basaramadik. Yine de
deney i¢in hazirladigimiz kod parcas: asagida verilmistir. Oncelikle kesme hizmet
programini inceleyelim.

ORG 0600H ; KHP baslangic¢ adresi 0080:0600H
PUSH AX
IN AL, UIRQADR ; Kesme bayragi her okunusta temizlenir.

; Timer 1 sliresi ve zamanlayici kesme izninin
; tekrar verilmesi

MOV AL, OAH ; Timer 1 = 10 ms.

OUT UTIMERI1,AL

MOV AL, 01H ; Timer 1 ic¢in silire sayac¢ kesmesine izin
OUT UIRQEN, AL ; verildi.

IN AL, UPORTI1 ; URX portunu c¢ek ve ona gdore ALARMMEM
TEST AL, 80H ; icerigini belirle.

JNZ NOALARM
MOV BYTE PR DS:ALARMMEM

JMP ILERI

NOALARM: MOV DS:ALARMMEM, 00H

ILERI: MOV AL, 020H ; 8259"a kesme sonunu bildirme
OUT PICO, AL
POP AX ; AX degerini geri yiikle

IRET ; kesmeden don




Yine hazirladigimiz programin kalan ana kisminin yukaridaki deneyin ikinci
kismindan farkli olan kismi1 agagidaki gibidir.

TARA: MOV

AL,BYTE PTR DS:ALARMMEM
TEST AL, O0OFH
JZ TARA
CIKIS: MOV AL, 40H
OUT UPORT1,AL

IN AL,UTIMERI1

MOV BL, 1EH g
SUB BL,AL ; Deneyin son kimsinin, deneyin ikinci
MOV AL, BL ; kismindan tek farki, uyari disari
MUL DS:0800H ; verilecegi zaman; ses olarak degil de
MOV AH, 02H ; gostergede yazilan deger olarak
MOV BL, 03H ; gosterilecektir. Bunun icin gerekli kod
MOV CX, 01H ; yandaki gibidir.
MOV DI, 2000H ;
MOV BYTE PTR DS:2000H,AL
INT 028H ; Gerekli bekleme saglaniyor
GECIK1: LOOP GECIK1

ITI. SONUC:

Yaptigimiz deney sonucunda, kesme programlarinin kullanimi hakkinda bilgi
edinilmis oldu. Ayrica ADC ve SAC kullanimi ve ¢alismasi gozlemlenmis oldu.




