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G/C (PIA) Uygulamalanr

I. AMAC:
Deneyde deney kiti lizerinde bulunan ikaz seslerinin kullanimin1 inceleyecegiz. Bunun
icin sirasiyla olusturulan darbe sikligina gore degisik sesler elde edilecek, son olarak

da ambulans sesine benzer siirekli degisen bir ses elde edilecektir.

II. DENEYIN YAPILISI:

Deney 2.a:

Deneyin ilk kisminda deney foytlinde yazili olan agsagidaki kodu calistirdik.

ORG  0100H * PROGRAM 0080:0100'DEN BASLIYOR
UPORT1CTL EQU  088H * PORT 1 KONTROL KUTUGU ADRESI
UPORT1 EQU  090H * PORT 1 ADRESI
VALL EQU OFAH * GECIKME KATSAYISI DEGISKENI

MOV AL, 20H *5, BIT (P15) CIKIS OLARAK TANIMLANIYOR

OuT UPORT1CTL, AL

OUTPUT : MOV AL, 00H * 5. BIT’E 0 YUKLENECEK
OUT  UPORTL1,AL
MOV ~ CX, VALl * YAKLASIK 0.5 MS GECIKME
DELY1: LOOP DELY1
MOV AL, 020H * PORT1 CIKISI BIT 5 (P15) 'l' YAPILDI
OUT  UPORT1, AL
MOV  CX, VALl * YAKLASIK 0.5 MS GECIKME
DELY2: LOOP DELY2
JMP  OUTPUT * SONSUZ CEVRIM YAP.

Programi ¢alistirdigimizda deney kitinde sdylendigi iizere yaklasik 1KHz’lik ses
duyduk. Bunu elde ederken 1ms’lik dalga boyuna ihtiya¢ duydugumuzdan; OFAH’ lik
bekleme siiresi ile algakta ve yiiksekte 0.5’er ms’lik bekletmeler saglanmistir.

Deney 2.b:
Deneyin ilk kisminda saglanan 0.5 ms’lik gecikme asagidaki gibi hesaplanmaktadir.

Sistem saati : 5 MHz (Aslinda 10 MHz, ama ikiye boliinmiis)

Tek komutun isleme siiresi : T= f' =(5x10°)'=2x107s

LOOP komutunun islem siiresi 10 komut islem siiresi oldugundan bir LOOP
komutunun ¢alismasi i¢in gegen toplam siire 10 x 2 x 10 7T=2x10°gdir.

Olusan toplam gecikme :0FAx2x10°=250x2x10°=5x10"*=0,5ms

Deneyin ikinci kisminda yukaridaki gecikmenin 2 ve 3 kat1 i¢in ayni deneyin
tekrarlanmasi istenmistir. Buna gore;

Ims’lik gecikme elde etmek icin VAL1’e ilk degerinin iki kat1 olan 1F4H degerini
yiikleyip deneyi tekrarladik. Piezo elemana uygulanan darbenin hem 0 hem de 1
seviyesi bulundugu i¢in bir periyotta iki defa gecikme kullanilmaktadir.




Bunun sonucunda isaretin frekansi: T =1/ f formiiliinden; 1 / 2ms = 500 Hz bulunur.

VALT’in 3 kat1 olan 2EEH degeri icinse; T =1/ f=1/3ms = 333 Hz bulunur.

Buna gore olusan yeni degerlerle programimizi ¢alistirdigimizda istenen degisiklikleri

gozlemledik.
ORG 0100H * PROGRAM 0080:0100'DEN BASLIYOR
UPORT1CTL EQU 088H * PORT 1 KONTROL KUTUGU ADRESI
UPORT1 EQU 090H PORT 1 ADRESI
VAL1 EQU 1F4H * Daha Sonra Da 2EEH
MOV AL, 20H *5. BIT (P15) CIKIS OLARAK TANIMLANIYOR
OUT UPORT1CTL, AL
OUTPUT: MOV AL, 00H * 5, BIT’E 0 YUKLENECEK
OUT UPORT1, AL
MOV CX, VALl * YAKLASIK 0.5 MS GECIKME
DELY1: LOOP DELY1
MOV AL, 020H * PORT1 CIKISI BIT 5 (P15) 'l' YAPILDI
OUT UPORT1, AL
MOV CX, VALl * YAKLASIK 0.5 MS GECIKME
DELY2: LOOP DELY2
JMP OUTPUT * SONSUZ CEVRIM YAP.
Deney 2.c:

Deneyin bu kisminda set lizerindeki motor dondiiriildiiglinde piezo ses iiretecinden
belli bir frekansta ses verilmesi, sabit kaldig1 durumda ise sessiz kalinmasi istenmistir.
Buna gore asagidaki programi derleyip calistirdigimizda istenen sonuca ulastik.
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Deney 2.d:

Bu deneyde piezo elemanindan ¢ikan sesin frekansi 800 Hz’den baslayarak 100’er
100’er arttirilarak 1600 Hz’e kadar degistirilmektedir. Bu artirma islemi sirayla
yapilarak bir ambulans sesi ¢ikartilmaya ¢alisilmistir. Ve bu ¢evrim 1 saniye
araliklarla tekrar edilmistir.

Programi yazabilmek i¢in 6nce degerlerimizi hesaplayalim.

Ti,=1/800s T4=1/1100s T;=1/1400s
T,=1/900s Ts=1/1200s Ts=1/1500s
T;=1/1000s Te=1/1300s To=1/1600s

800 Hz i¢in T; =1/800 s =0,00125— 0,00125=2* 10 * (1 /(5 * 10°)) * VALLI
800 Hz i¢in VAL1 = 312.5 olarak bulunur.

Benzer sekilde hesaplanan diger frekans degerleri icin VAL1 degerleri:

T;i¢cin VAL1 = 312,5= 138H
T, i¢cin VAL1 = 277 = 115H
T;i¢cin VAL1 = 250 OFAH
T4icin VAL1 = 227 = 0E3H
Tsicin VAL1 = 208 = 0DOH
Teicin VAL1 = 192 = 0COH
T7i¢in VAL1 = 178,5= 0B2H
Tgicin VAL1 = 166 = 0A6H
Tyicin VAL1 = 156 = 09CH olarak bulunabilir.

Yine ambulans sesinin toplam periyodunun 1s olmasi istendiginden toplam siirenin ne
oldugunu bulup bunu bir saniyelik siireye genisletmeliyiz.

n*(1/T;+1/Ty+ 1/T3+ 1/T4+ 1/Ts+ 1/Tg+ 1/T7+ 1/Tg + 1/Tg) =1
n*(1/800+1/900+ = +1/1600)=1

n *0,007851 =1

n = 127 bulunur ( Genisletme Katsayis1 )

LOOP’un alacagi degerleri bir dizi olarak bellege yerlestirip hazirladigimiz program
asagidaki son seklini almistir.

ORG 200H *VALl DEGERLERININ BASLANGIC ADRESI

DIzI DW 138H,115H, 0F4H, OE3H, 0DOH, 0OCOH, 0B2H, OA6H, 09CH
ORG 100H

UPORT1CTL  EQU 088H

UPORT1 EQU 090H

MOV AL, 20H
OUT  UPORTICTL,AL

BASLA: MOV DI, 200H * DIZININ BASLANGIC ADRESI YUKLENDI
GERI: MOV  BX, [DI]
MOV  DX,127 * COUNTER 127 OLARAK AYARLANDI
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DI DEGERI 2 DEFA AZALTILIYOR
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Programi derleyip calistirdigimizda istenen sonuca ulastik.

II1. SONUC:

Oldukga giizel ve eglenceli bir deney gegirdigimizi diislinliyorum. Ancak yine de bir
mikroiglemciye piezo ses vericiyi kendi ellerimle takip deneyi sonra gergeklestirmeyi
isterdim. Ciinkii deneye gelirken 6nceden hazirlanmis sistem iizerinde dogru yazilmis bir
programla sonug alinabilecegini biliyordum ve dyle de oldu. Bunun sonucunda deneyin tiim
zevki kagti. (Biz istesek de istemesek de gegen senekilerin deney raporlari elimize gegiyor.
Sonugta bunlar1 okuyup anlamak, kendi bagimiza yazmaktan ¢ok daha kolay geliyor.
Kendimiz yazmaya kalksak da zaten sistemde deneyemedigimize gore nasil emin olabiliriz?)




